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1 Einleitung

Das DiagCAT ist ein mobiler Handheld Tester fir die Diagnose auf CAN. Es ermdglicht das
Starten von Diagnose Services und stellt die Resultate auf dem Display dar.

Die Bedienung des DiagCAT ist sehr einfach und intuitiv moglich. Dies wird durch eine
geringe Anzahl von Tasten erreicht. AulRerdem ermdglicht der sogenannte DiagCAT Explorer
die einfache Konfiguration des DiagCAT. Der DiagCAT Explorer ist eine Software, die unter
MS-Windows auf einem PC lauft. Mit dem DiagCAT Explorer ist es moglich nahezu alle
Texte, dieim DiagCAT angezeigt werden, zu konfigurieren. Dadurch kann das DiagCAT den
Bedlrfnissen des Benutzers angepaldt werden. Somit konnen z.B. Konfigurationen in
verschiedenen Sprachen erstellt werden.

DiagCAT ist hauptsachlich fir die Bandende Reparatur gedacht, jedoch ist es aufgrund seiner
Moglichkeiten auch ideal fur alle anderen Anwendungen rund um die Fahrzeug - Diagnose
geeignet. Es werden der High Speed CAN, der Mid Speed CAN und der Single Wire CAN
unterstaitzt.

Das Tool selbst wird Uber ein Kabel mit einem 16 poligen J1962 Stecker (OBDII) an das
Fahrzeug angeschlossen. Die oben erwahnte Konfiguration wird mit dem DiagCAT Explorer
auf eine PC-Card geschrieben. Diese PC-Card kann dann vom DiagCAT gelesen werden, so
dass ein Aufspielen einer neuen Konfiguration sehr einfach und schnell moglich ist.

Das DiagCAT unterstiitzt heute die folgenden Diagnose Services:

* Read Diagnostic Information ($A9)
 Clear Diagnostic Information ($04)

« Read Data By Packet Identifier (JAA)
« Device Control ($AE)

e Write Data By Identifier ($3B)

Der Diagnose Service Tester Present ($3E) wird automatisch gesendet, wenn ein Diagnose
Service ($AA und $AE) dies voraussetzt.

Diese Dokumentation erlautert alle Funktionen des DiagCAT und des DiagCAT Explorers.

Die Nachfolgenden Kapitel haben meistens englische Uberschriften, da sie die Menlipunkte
im DiagCAT Explorer beschreiben. Diese Software ist in englischer Sprache gehalten.




2 DiagCAT Explorer

2.1 Erste Schritte

Der DiagCAT Explorer ist das Werkzeug zum Erzeugen und Pflegen der DiagCAT
Konfigurationen.

Das Programm ist vergleichbar mit dem bekannten M S-Windows Explorer. Das Hauptfenster
ist zweigeteilt. Auf der linken Seite werden die unterstitzten CAN Busse mit den
konfigurierten Steuergerdten angezeigt. Die rechte Seite stellt die Einstellungen fur das
jewellig ausgewahlte Steuergerét dar. Die meisten Parameter kénnen geéndert werden, indem
man einfach mit der linken Maustaste auf die entsprechende Zeile doppelt klickt.

Die Menipunkte “Global Settings’ und “Configurations’ erlauben das Andern der
Konfigurationsdaten. Diese Funktionen kénnen aber auch Uber die Toolbar des DiagCAT
Explorers erreicht werden. In diesem Zusammenhang ist die Statuszeile zu erwahnen. Hier
wird u.a. das aktuell ausgewahlte Steuergerdt mit dem “ physical request CAN identifier “
angezeigt.

Wenn eine neue Konfiguration angelegt werden soll, dann sind nur ein paar Schritte nétig:

1. Der DiagCAT Explorer muf3 gestartet werden.

2. Eine neue Konfiguration wird mit dem Mentpunkt File | New Configuration angelegt

3. DieDiaogbox "Save As' erscheint und ein Name muf3 vergeben werden

4. Ein Steuergerd kann dann mit dem Menipunkt Configuration | Add ECU angelegt
werden

5. Es konnen Einstellungen die unter dem "Configuration” Menl angeboten werden
durchgefihrt werden

6. DieKonfiguration muf3 mit dem Mentpunkt File | Transfer Configuration to PCMCIA
auf eine PC-Card gespeichert werden.

* Hinwels: DiagCAT Explorer setzt ein PC-Card Laufwerk im PC voraus, welches
SRAM Karten lesen und beschreiben kann!

Das DiagCAT muf3 an das Fahrzeug angeschlossen sein, damit es mit Strom versorgt ist
Die PC-Card mit der neuen Konfiguration wird dann in das PC-Card Laufwerk des
DiagCAT gesteckt. DiagCAT erkennt dies und die Konfiguration kann geladen werden.

0 N

Hinwels. Da der DiagCAT Explorer die Konfigurationsdaten automatisch speichert, ist es
nicht mdglich sie von Hand zu speichern!




2.2 File

2.2.1 New Configuration

Erzeugt eine neue Konfiguration.

Eine "Save As' Diaogbox erscheint automatisch. Hier mufd der neuen Konfiguration ein
Name gegeben werden. Dieser Name ist absolut nétig, weil sonst die entsprechenden
Menupunkte fir die Konfiguration nicht zuganglich sind. Es ist nicht moglich die
Konfiguration fortzusetzen, wenn kein Name vergeben worden ist.

Der Name kann vdllig frel gewahlt werden alerdings ist die Dateiendung immer *.dcc.

2.2.2 Open Configuration

Dieser Menupunkt erlaubt es vorhandene Konfigurationen zu 6ffnen.

2.2.3 Save Configuration As

Die aktuell geladene Konfiguration kann mit diesem Menlpunkt unter einem anderen Namen
abgespei chert werden.

Hinwels : Ein Menlpunkt "Save Configuration” ist nicht notig, well ale Einstellungen immer
sofort gespeichert werden. Der Benutzer mul also nicht explizit abspeichern.

2.2.4 Transfer Configurationto PCMCIA

Um eine Konfiguration, die mit dem DiagCAT Explorer erstellt wurde auf das DiagCAT zu
bringen, ist es nétig die Konfiguration auf eine PC-Card zu speichern.
Dabei sind die folgenden Punkte sehr wichtig und zu beachten:

1. Eine PC-Card muf} vorher formatiert werden. Dies mufd mit dem DiagCAT gemacht
werden. Das Formatieren mit dem PC ist nicht mdglich!

2. Der DiagCAT Explorer setzt ein richtig installiertes PC-Card Laufwerk voraus. Dieses
Laufwerk muld SRAM Karten lesen und schreiben kénnen.

Wenn der Benutzer den Menipunkt ausgewahlt hat, erscheint eine Dialogbox, die die
gefundenen PC-Card Laufwerke anzeigt. Das entsprechende Laufwerk kann ausgewahlt
werden und die Dialogbox muf3 mit “OK” geschlossen werden. Danach wird die
Konfiguration auf die SRAM Karten geschrieben.

Wenn kein PC-Card Laufwerk gefunden worden ist, wird dies in der Dialogbox angezeigt. In
diesem Fall mul3 das Laufwerk richtig installiert und konfiguriert werden.

Siehe auch : PC Card Drive und SRAM Card




2.2.5 Zuletzt gedffnete Konfigurationen

Wenn der DiagCAT Explorer gestartet wurde, wird automatisch die Konfiguration geladen,
mit der zuletzt gearbeitet wurde. Weiterhin werden die letzten vier Konfiguration in
entsprechenden Mentpunkten zur Auswahl angeboten.

2.2.6 Exit

Mit diesem MenUpunkt wird das Programm geschl ossen.

Dadurch das ale Konfigurationsdaten immer sofort gespeichert werden, ist es nicht nétig
diese explizit zu speichern und das Programm fragt auch nie nach, ob Daten zu speichern
sind.




2.3 Global Settings

2.3.1 CAN Setup

Das DiagCAT unterstiitzt den Single Wire CAN (SWCAN), den Mid Speed (MSCAN) und
den High Speed CAN (HSCAN).

Fur all diese Busse mul3 die Baudrate festgelegt werden. Dies wird mit Hilfe des Menupunkts
"CAN Setup" und der entsprechenden Dialogbox getan.

Hinwels : Die drei Busse werden nicht parallel unterstiitzt. Es kann immer nur einer benutzt
werden, wobel die Auswahl automatisch durch das gewdhite Steuergerdte im DiagCAT
passiert.

2.3.2 Tester Present

Der Diagnose Service Tester Present ($3E) wird automatisch alle 2 Sekunden gesendet, wenn
einer der folgenden Services gesendet wird:

* Read Data By Packet Identifier (JAA)
e Device Control ($AE)

In der Dialogbox "Tester Present” konnen die entsprechenden Einstellungen fir den
jeweiligen CAN Bus vorgenommen werden. Im wesentlichen mul3 festgelegt werden, ob
Tester Present physikalisch oder funktional gesendet werden soll. Wenn "Enable™ markiert ist,
wird Tester Present funktional gesendet.

Ist ,Enable’ nicht markiert, wird Tester Present physikalisch gesendet. In diesem Fall wird
der “ physical request CAN identifier” des ausgewahlten Steuergerétes verwendet.

2.3.3 Menu Configuration

Die Menitexte des DiagCAT kénnen mit dieser Funktion konfiguriert werden. Dazu hat der
Benutzer die Moglichkeit die entsprechenden Texte in der Dialogbox anzupassen.

Das DiagCAT besitzt drei hierarchisch angeordnete Menlebenen. In Level 1 konnen die
konfigurierten Steuergerdte ausgewdahlt werden, die Auswahl der Diagnose Services ist in
Level 2 moglich und Level 3 dient zur Anzeige der Resultate des ausgewahlten Diagnose
Services.

Die Ebenen und deren Bedeutung sind in der Dialogbox auch noch einmal erlautert.

Weiterhin ist es moglich Statusinformationen, die das DiagCAT anzeigt, zu konfigurieren.

2.3.4 Information Text

Mit dieser Dialogbox kdnnen die Statusinformationen konfiguriert werden.




2.4 Configuration

2.4.1 Add ECU

Diese Funktion erlaubt es ein Steuergerét anzulegen und es zur aktuellen Konfiguration
hinzuzufiigen. Hierzu ist es notig dem Steuergerét einen Namen zugeben und die zugehérigen
CAN Identifier zu definieren. Weiterhin mul3 dem Steuergerdt ein CAN Bus zugeordnet
werden.

Es ist nétig alle drei CAN Identifier einzugeben. Eine automatische Generierung ist nicht
moglich, da es sehr unterschiedliche Bereiche von CAN ldentifiern gibt. (z.B.: OBD/EOBD)
Fur jeden CAN Identifier mussen drei Zeichen eingegeben werden, wobei der Identifier in
hexadezimaler Form einzugeben ist. Erst wenn in korrektem Format eingegeben wurde, kann
man die Dialogbox mit “OK” schlief3en.

Wenn die Dialogbox mit “OK” geschlossen wurde, wird das Steuergerét der Konfiguration
hinzugefligt und ist an entsprechender Stelle auf der linken Seite des Hauptfensters zu sehen.
Weiterhin wurden die Diagnose Services "Read Diagnostic Information” und "Clear
Diagnostic Information™ schon fir dieses Steuergerét angelegt. Die Einstellungen fir "Read
Diagnostic Information” konnen danach jederzeit angepaldt werden. "Clear Diagnostic
Information” selbst kann nicht parametriert werden, da dieser Service keine weiteren
Parameter kennt.

Alle weiteren Diagnose Services mussen manuell hinzugefigt werden, da sie sich von
Steuergerédt zu Steuergerédt unterscheiden und nicht automatisch erzeugt werden kénnen.

2.4.2 Edit ECU

Die Funktion ist d&hnlich wie Add ECU. Der Benutzer muf3 hierzu ein Steuergeré im linken
Bereich des Hauptfensters auswahlen, danach kann diese Funktion aufgerufen werden und die
Einstellungen fur das gewahlte Steuergeréat kdnnen gegéndert werden.

2.4.3 Remove ECU

Nachdem ein Steuergeré im linken Bereich des Hauptfensters ausgewahlt worden ist, kann
das Steuergerdt geldscht werden.

Der DiagCAT Explorer warnt den Benutzer mit einer zusétzlichen Dialogbox, ob das
ausgewahlte Steuergerdt wirklich geléscht werden soll.

Wenn das Loschen bestétigt worden ist, dann wird das Steuergeré mit allen zugehorigen
Daten aus der Konfiguration geldscht. Diese Daten sind dann verloren und kénnen nicht
wieder hergestellt werden.

Daher ist diese Funktion mit auflerster Vorsicht zu benutzen !




2.4.4 Read Diagnostic Information

2441 Read Diagnostic Information

Die "Read Diagnostic Information” Dialogbox erlaubt es den Service $A9 zu parametrieren.
Eine der mdglichen Sub - Funktionen kann ausgewahlt werden und zusétzlich kdnnen weitere
Parameter verandert werden. Diese Parameter héngen von der ausgewdahlten Sub - Funktion
ab.

Das DiagCAT wird spéter den Fehlerkode (DTC) im SAE Format anzeigen, weiterhin wird
angezeigt ob der Fehlerkode aktuell oder nicht aktuell ist.

2.4.5 Read Data By Packet Identifier

2451 Read Data By Packet I dentifier

Die "Read Data By Packet Identifier" Dialogbox beinhaltet bis zu finf DPIDs. Diese DPID
koénnen von dem Steuergerét angefordert werden. Der Benutzer kann diese DPIDs anlegen,
editieren und |6schen, wobei die entsprechenden Buttons in der Dialogbox benutzt werden
mussen.

Jedem DPID muf3 ein symbolischer Name zugeordnet werden, dieser Name wird spater im
DiagCAT zwar nicht angezeigt, jedoch dient er dazu, im DiagCAT Explorer die DPIDs zu
unterscheiden.

Weliterhin ist es moglich festzulegen, wie die DPIDs von dem Steuergerét gesendet werden
sollen. D.h. ob sie einmal oder zyklisch gesendet werden sollen.

Wenn ein DPID angelegt wird oder ein existierender DPID geéndert werden soll, erscheint
die ,DPID Definition* Dialogbox. Innerhalb dieser Dialogbox werden die Signale verwaltet,
die der DPID beinhaltet.

Ein Doppelklick mit der linken Maustaste auf einen DPID 6ffnet auch die DPID Definition
Dialogbox.

2452 DPID Definition

Die "DPID Definition" Dialogbox ermoglicht es dem DPID einen symbolischen Namen und
eine DPID Nummer zu geben. Der symbolische Name wird in DiagCAT nicht genutzt und
dient nur zur Unterscheidung der DPIDs im DiagCAT Explorer.

Dariliber hinaus zeigt diese Dialogbox eine Liste mit Signalen an, die dem DPID zugeordnet
sind. Diese List kann mit den entsprechenden Buttons gepflegt werden.

Wenn der "Create" oder der "Edit" Button gedriickt worden ist, erscheint die ,Signal
Definition” Dialogbox. Diese Dialogbox kann auch mit einem Doppelklick auf ein Signa
gedffnet werden.
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2453 Signal Definition

Die "Signal Definition™ Dialogbox ermdglicht es Signale zu definieren und sie dem DPID zu
zuordnen

Die folgenden Einstellungen sind nétig.

Symbolic Wird in der DiagCAT Resultatanzeige benutzt. (Level 3)

name

Start Byte Es ist moglich Byte 1 bis 7 einer CAN Nachricht als Start-Byte zu
definieren. (Byte O ist die DPID Nummer)

Start Bit Legt das Start-Bit im Start-Byte fest. Bit 7 ist das MSB und wird immer
als erstes gesendet.

Length Gibt die Signallange in Bit an. Eine Ausnahme ist der Datentyp
“String”, hier wird die Lange in Byte angegeben.

Type Signed integer, unsigned integer, engineering, boolean und string sind
moglich

For mat Hangt von dem gewédhlten Datentyp ab. Mdglich sind decimal,

hexadecimal, binary, float, bool and ASCI|I
Resolution  jedes Signal wird mit diesem Faktor multipliziert

Offset Der Offset wird zu jedem Signal hinzu addiert, nachdem es mit dem
Faktor (Resolution) multipliziert worden ist.
Unit Wird im DiagCAT angezeigt

Die folgende Formel soll noch einmal verdeutlichen, wie ein Signal berechnet wird:
S: Signa; R : Resolution; O : Offset; V : Wert der dargestellt wird.

V=(S*R)+0

Hinweis:

DiagCAT kann maximal 8 Zeichen fur ein Signal darstellen, dies beinhaltet schon eine
Genauigkeit von zwei Nachkommastellen (z.B.: 12345.67). Somit ist eswichtig die Werte
von Resolution und Offset so zu wahlen, dass das Resultat in das beschriebene Format
pafdt. Sollten mehr als die verfligbaren 8 Zeichen notig sein, so zeigt DiagCAT den Wert
mit Exponent an.

Um zu verstehen, wie ein Signal einer CAN Botschaft zugeordnet wird, hier ein paar
Beispiele:
Bedingung ist: Daten Byte 1 wird vor Daten Byte 2 gesendet

3 Signalein Bytes 2 und 3, 16 Bits gesamt welche in Byte 2 Bit 7 starten

byte 1 bte 2 bte 3 byte 4

7o el AT ol e TRTHTaTRIET 7 o©
16 bits of data
B[ E[ @[]0 |2 [T |6 [S[F[=[2 L]0

Es sind also 3 verschiedene Signale in Byte 2 und 3 enthalten. Es ist wichtig zu wissen, das Byte 2 Bit 7 als erstes gesendet
wird und das Byte 3 Bit O als letztes gesendet wird.

11



Ein 13 Bit unsigned integer welcher in Byte 2 Bit 7 startet

byte 1 bote 2 bte 3 byte 4

7 o [Flelala]z]2|t|o]7]e]l5]4[3]2[1]0]7 0
13 Bits
DIl [ [TJ6 [ [F [ [2[T]0

Ein 10 Bit unsigned integer welcher in Byte 2 Bit 4 startet

byte 1 Byte 2 bte 3 byte 4

7 0 [7]e]|s 43120 ]7[é]5]4]3]2]1]|0]7 0
10
Bits
ale [T]a]s J4J3JaJ1]n

Ein 20 Bit unsigned integer welcher in Byte 2 Bit 6 startet

byte 1 bote 2 bte 3 byte 4

7 o |7]e]|7]e]a]4]3[2]1]o]s]4[3]2]1]o|7]6|a]4]3]|2]1]0
20 Bits
Wl IF[ 61 JIsJIaJ1IJI0] @ [& |7 [6 [5 |4 [3 [2 [1 [0

2.4.6 Device Control

24.6.1 DeviceControl

In der "Device Control" Dialogbox werden alle CPIDs des Steuergerdts angezeigt. Hier ist es
moglich CPIDs zu erzeugen, zu editieren und zu I6schen. Hierzu missen die entsprechenden
Buttons benutzt werden.

Der symbolische Name des CPID erscheint spéter im DiagCAT als Menupunkt.

Soll ein CPID angelegt werden oder soll ein CPID gedndert werden, so erscheint die ,, CPID
Definition Dialogbox.

2.4.6.2 CPID Definition

CPIDs werden in der "CPID Definition" Dialogbox definiert und gedndert. Diese Dialogbox
kann auf zwei unterschiedlichen Wegen gedffnet werden. Normalerweise erscheint sie, wenn
der "Create" oder der "Edit" Button der "Device Control" Dialogbox gedriickt wurde. ES ist
aber auch mdglich im rechten Bereich des Hauptfensters direkt auf die entsprechende Zeile
doppelt zu klicken.

Die "CPID Definition" Dialogbox ermdglicht es dem CPID einen symbolischen Namen zu
geben, sowie die CPID Nummer und die entsprechenden Bytes zu definieren.

12



2.4.7 Write Data By Identifier

24.7.1 Write Data By ldentifier

Die "Write Data By Identifier” Dialogbox enthalt alle DIDs des Steuergeréts. DIDs kénnen
erzeugt, editiert und geldscht werden, hierzu missen die entsprechenden Buttons benutzt
werden.

Der symbolische Name des DIDs wird spater im DiagCAT a's Mentpunkt verwendet.

Wenn ein DID angelegt oder editiert werden soll, erscheint die ,DID Definition” Dia ogbox,
in der die entsprechenden Einstellungen vorgenommen werden kénnen.

Es ist auch mdglich mit der rechten Maustaste auf ein DID doppel zu klicken um die "DID
Definition” Dialogbox zu 6ffnen.

2472 DID Definition

Die "DID Definition” Dialogbox ermdglicht die Definition des DID. Hierzu missen ein
symbolischer Name, eine DID Nummer und die entsprechenden Datenbytes eingegeben
werden. Esist moglich bis zu 100 Datenbytes einzutragen.

13



2.5 Help

25.1 Help System

Der DiagCAT Explorer hat ein kontext - sensitives Hilfesystem. D.h. esist nur nétig die F1
Taste zu dricken, um zu der gerade gedffneten Dialogbox eine Hilfeseite angezeigt zu
bekommen.

Dariiber hinaus ist das Benutzerhandbuch des DiagCAT in diesem Hilfesystem enthal ten.

2.5.2 About
Die” About" Dialogbox zeigt die Programmversion des DiagCAT Explorer

14



2.6 Trouble Shooting

2.6.1 PC Card Drive

Der DiagCAT Explorer setzt ein korrekt installiertes PC-Card Laufwerk voraus. Dieses
Laufwerk muf3in der Lage sein SRAM Karten zu lesen und zu schreiben.

Wenn ein solches Laufwerk nicht korrekt installiert ist, kann der DiagCAT Explorer die
Konfigurationsdatel nicht auf die PC-Card schreiben und somit ist es nicht moglich eine
Konfiguration auf das DiagCAT zu bringen.

Nachfolgend ein paar Tips um ein PC-Card Laufwerk fur den Betrieb mit SRAM Karten zu
konfigurieren:

Windows 95/98 :

Wird eine SRAM Karte das erste mal in das Laufwerk gesteckt, wird dies von Windows
erkannt und die entsprechenden Treiber werden instaliert. Hierfur ist die entsprechende
Windows CD-ROM ndtig. Wenn diese Treiber instaliert sind, ist es leider noch nicht méglich
auf SRAM Karten zu zugreifen. Es fehlen namlich noch die folgenden Eintrége in der
Config.sys:

Zum Beispidl:

devi ce
devi ce

C. \ W NDOWB\ syst eml csnapper . sys
C.\ W NDOWE\ syst enl car ddrv. exe

Der Pfad ist ggf. anzupassen und es ist sicher zustellen, dass sich auch die Dateien in dem
Verzeichnis befinden.
Leider werden diese Anderungen nicht von Windows vorgenommen!

Windows NT 4.0 :

Es ist nétig entsprechende Treiber zu installieren, die das Lesen und Schreiben auf SRAM
Karten ermdglichen.

Windows 2000 :

Wird die SRAM Karte das erste ma in das Laufwerk gesteckt, wird dies von Windows
erkannt und alle erforderlichen Treiber werden installiert. Danach kann mit dem Laufwerk auf
SRAM Karten zu gegriffen werden.

2.6.2 SRAM Card

Bevor eine Konfiguration auf die SRAM Karte gespeichert werden kann, muf3 die Karte
formatiert werden.

Diese Formatierung mufd mit dem DiagCAT durchgefihrt werden. Es ist nicht méglich dies
mit dem PC zu tun.

Die Grofse der SRAM Karte kann 1, 2 oder 4 Mbyte betragen. Andere Groéf3en werden nicht
unterstitzt.
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3 DiagCAT

3.1 Erste Schritte
Das DiagCAT ist ein mobiler Handheld Tester fur die Diagnose auf CAN.

Durch seine einfache und klare Anzeige - Struktur und die wenigen Tasten, die zur Bedienung
notig sind, ist DiagCAT sehr einfach zu bedienen.

Es ist zu empfehlen die nachfolgenden Seiten, die sich mit der Struktur von DiagCAT
befassen zu lesen, um die Funktionsweise zu verstehen.

Die Mdoglichkeiten, die DiagCAT bietet, werden durch Konfigurationsdateien bestimmit.
Diese Dateien enthalten ale notwendigen Daten um mit Steuergerdten zu kommunizieren.
Erzeugt wird eine solche Konfigurationsdatei mit dem DiagCAT Explorer. Mit diesem
Programm ist es auch moglich die Konfigurationsdatei auf eine PC-Card zu speichern, die
dann von DiagCAT gelesen werden kann.

Eine PC Card mit einer Konfigurationsdatel ist absolut notwendig um DiagCAT zu nutzen.

Die folgenden Schritte sind nétig, um mit DiagCAT zu arbeiten:

1. Mit dem Anschluf3kabel wird DiagCAT mit dem Fahrzeug verbunden. Hierzu wird die
19 polige Verbindung am DiagCAT und der OBD Stecker am Fahrzeug benutzt.
Nachdem alles angeschlossen ist, zeigt das DiagCAT die Startanzeige und die
Hintergrundbel euchtung ist in Betrieb.

Eine PC Card mit einer Konfiguration kann nun in das DiagCAT gesteckt werden.

Die Konfigurationsanzeige erscheint

Die Konfiguration kann geladen werden.

Wenn die Konfiguration geladen ist, erscheint die Steuergeréte - Auswahl.

N

oO0ks~®
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3.2 Handhabung des DiagCAT

3.2.1 Anzeige

Die Anzeige von DiagCAT hat 5 Zeilen mit jeweils 21 Zeichen. Wenn mehr Informationen
angezeigt werden mussen, besteht die Moglichkeit zu scrollen.

Die Anzeige selbst ist in zwei Bereiche aufgeteilt. Die erste Zeile dient als Uberschrift und die
folgenden vier Zeilen dienen zur Anzeige der Informationen. Es héngt aber auch von der Art
der Anzeige ab, ob eine Uberschrift dargestellt wird.

Das erste Zeichen in der Uberschrift zeigt an, ob gescrollt werden kann oder nicht. Hierzu
werden die folgenden Symbole benutzt:

- zeigt an das die gesamte Information in die Anzeige pal3t, somit ist scrollen nicht notig

1 zeigt den Anfang einer Liste von Informationen an

t zeigt das Ende einer Liste von Informationen an

t zeigt an, dass man sich innerhalb einer Liste mit Informationen befindet und scrollen kann

Der aktuell ausgewahlte Menupunkt ist invers dargestellt, wenn durch die Anzeige gescrollt
wird.

3.2.2 Tastatur

DiagCAT besitzt eine numerische Tastatur mit Sondertasten.
Um DiagCAT zu benutzen sind folgende Tasten nétig:

1 scrollt nach unten

t scrollt nach oben

« bestétigt eine Auswahl und/oder fihrt in elne néchste Anzeige
sc pricht eine Auswahl ab
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3.2.3 Verbindung zwischen DiagCAT und dem Fahrzeug

DiagCAT wird Uber das entsprechende AnschlufRkabel mit dem Fahrzeug verbunden.
Fahrzeugseitig hat das Kabel einen OBDII Stecker ( J1962 ) und auf Seiten des DiagCAT
einen 19 poligen Rundstecker.

Es ist wichtig zu wissen, dass das DiagCAT hierlber mit Strom versorgt wird, d.h. nur mit
diesem Kabel ist es moglich mit dem DiagCAT zu arbeiten.

Nachfolgend ist die Anschluf3belegung des J1962 Steckers aufgefhrt:

16 pin SAE-T1962 DLC
male
Pin #
Daal Wire CAN 1, High ]
Daal Wiire CAN 1, Low 14
Dmaal Wire CAN 2, High (mid speed) 3
Daal Wite CAN 2, Low (mid speed) 11
aingle Wire CAN (3TWWC) 1
Giud (Power Feed & 3WC Reference) 5]
+ Batt 16

Der CAN Bus wird automatisch von DiagCAT gewahlt. Dies geschieht bei der Auswahl des
Steuergerétes.

Die Baudraten missen im DiagCAT Explorer definiert werden, wobei die Standardwerte wie
folgt definiert sind:

» High speed CAN: 500 kbps

e Mid speed CAN : 95.2 kbps

» Singlewire CAN: 33.33 kbps
3.2.4 Stromversorgung

DiagCAT hat einen Eingangsspannungsbereich von 7.5V .. 32V-
Die Stromversorgung erfol gt Uiber das Anschlufkabel.

3.2.5 Physikalisches CAN Interface

DiagCAT unterstitzt die folgenden drei CAN Busse:
1. Dual wire high speed CAN mit einem 82C251 Transceiver
2. Dua wire mid speed CAN mit einem 82C251 Transceiver
3. Singlewire CAN mit einem TLE 6255 Transceiver

Durch die Auswahl des Steuergerdts wird der entsprechende Transceiver ausgewahlt.
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3.3 Menufuhrung

3.3.1 Anzeige Struktur

Die Anzeigen des DiagCAT sind hierarchisch strukturiert, wobei es 3 Ebenen (Level) gibt.
Level 1 beinhaltet die Auswahl der Steuergeréte sowie das Laden einer Konfiguration von PC
Card und das Formatieren der PC Card.

In Level 2 kdnnen Diagnose Services ausgewahlt werden und in Level 3 werden die Resultate
des ausgewahlten Diagnose Service angezeigt.

Die Abbildung unten zeigt diese Struktur und zusétzlich die Tasten, die zu dricken sind, um
in die jeweilige Anzeige zu gelangen.

Hinwels. Es gibt keine Taste, die zu "Load Configuration™ fuhrt. Diese Anzeige erscheint
immer dann, wenn eine PC Card gesteckt wird.

ECU Selection | Load
CEst rard| Configuration
Level 1 & pr
v
Launch
Level 2 zir | Diagnostic Eir
¥ Service *
& & F 3
Eal EiC E3l
Level 3
 J (J 1, (J {J 1“- {J 1[ {J
Read Clear Read Data By Device Write Data
Diaghostic Diagnhostic Packet Contrel By ldentifier
Information Information ldentifier

3.3.2 Informations - Anzeige

Wahrend der Arbeit mit DiagCAT kann es vorkommen, dass sogenannte Informations-
Anzeigen erscheinen.

Z.B.. Wenn die Kommunikation mit dem CAN Bus nicht funktioniert oder ein Steuergerét
eine negative Rickmeldung geschickt hat.

Eine solche Anzeige kann mit der ex Taste verlassen werden.
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333 Level 1

3.33.1 Steuergerate Auswahl

Diese Anzeige erscheint, wenn das DiagCAT mit Strom versorgt ist und eine Konfiguration
geladen wurde.

Alle Steuergeréte, die im DiagCAT Explorer konfiguriert worden sind, werden angezeigt und
konnen ausgewahlt werden.

Die Auswahl eines Steuergerdtes erfolgt mit der | oder t+ Taste. Das ausgewdhlte
Steuergerdt wird jewells invers dargestellt. Wenn das gewlnschte Steuergerdt ausgewahit
worden ist, kommt man mit der «# Taste in die Anzeige, in der die parametrierten Diagnose
Services zur Verfigung stehen.

3.3.3.2 Konfiguration laden

Immer dann, wenn eine PC Card gesteckt wird, erscheint diese Anzeige. Hier ist es nun
moglich eine neue Konfiguration zu laden oder die PC Card zu formatieren.

Hinweis: Wenn eine Konfiguration geladen wurde, bleibt sie natirlich auch gespeichert,
wenn das DiagCAT nicht mit Strom versorgt wird. Esist also nur nétig die PC Card zu
benutzen, wenn eine neue Konfiguration geladen werden soll.

3.34 Level 2

3.34.1 Starten von Diagnose Servicen

DiagCAT unterstitzt funf Diagnose Services, die in dieser Anzeige erscheinen. Damit die
Services erscheinen, mussen sie vorher mit dem DiagCAT Explorer konfiguriert worden sein.
Nur die Services, die auch parametiert sind, werden angezeigt und sind verfugbar. Es kann
also sein, dass nicht immer alle funf Services angezeigt werden.

Folgende Services werden unterstiitzt:

Read Diagnostic Information
Clear Diagnostic Information
Read Data By Packet Identifier
Device control

Write Data By Identifier

agrwNE

Um einen Service zu starten mul er ausgewahlt werden. Hierzu missen die t oder | Tasten
benutzt werden. Ist der gewiinschte Service ausgewahlt (inverse Darstellung), kann er mit der
« Taste gestartet werden.

DiagCAT startet nun diesen Service gemald den Einstellungen, die im DiagCAT Explorer
gemacht worden sind und zeigt dann eine Level 3 Anzeige an. D.h. es werden Resultate
angezeigt oder es stehen weitere Funktionen zur Auswahl.
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3.35 Level 3

3.35.1 Read Diagnostic Information Anzeige

Wenn diese Anzeige erscheint wurde ,,Read Diagnostic Information” ausgewahlt. DiagCAT
sendet dann die entsprechende Anfrage an das Steuergerét. Die Antwort vom Steuergerét wird
dargestellt, dabei wird jeder Fehlerkode im SAE Format angezeigt (z.B.: C0035). Zusétzlich
erscheint noch die Information, ob der Fehlerkode aktuell oder nicht aktuell ist.

In vielen Fallen wird die Liste der Fehlerkodes zu lang fur die Anzeige sein. In diesem Fall
kann einfach mit der + und der 4 Taste durch die Liste gescrollt werden.

Mit der == Taste wird diese Anzeige wieder verlassen und DiagCAT kehrt zur Auswahl der
Diagnose Services (Level 2) zurlck.

3.3.5.2 Clear Diagnostic Information Anzeige

Wenn diese Anzeige erscheint wurde ,, Clear Diagnostic Information® ausgewahit.

DiagCAT sendet die Anfrage an das Steuergerdt und zeigt dann die Antwort des Steuergeréts
an.

Mit der == Taste wird diese Anzeige wieder verlassen und DiagCAT kehrt zur Auswahl der
Diagnose Services (Level 2) zurlck.

3.3.5.3 Read Data By Packet Identifier Anzeige

Wenn diese Anzeige erscheint wurde ,, Read Data By Packet Identifier* ausgewahlt. DiagCAT
sendet die Anfrage an das Steuergerét und stellt dann die Antwort in Form von Signalen dar.
Diese Signale missen im DiagCAT Explorer konfiguriert worden sein.

DiagCAT verwendet fur jedes Signal eine neue Zeile. Sind mehr Signale vorhanden, als
Zeilleninder Anzeige, kann mit der t und der | Taste gescrollt werden.

Wenn die Signale zyklisch vom Steuergerét angefordert wurden, werden die Signale auch im
DiagCAT standig aktualisiert.

Mit der == Taste wird diese Anzeige wieder verlassen und DiagCAT kehrt zur Auswahl der
Diagnose Services (Level 2) zurlck.
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3.3.5.4 Device Control Anzeige

Wenn diese Anzeige erscheint wurde ,, Device Control“ ausgewéhlt. DiagCAT zeigt dann eine
Liste mit allen CPIDs, die fur das aktuelle Steuergerat konfiguriert worden sind, an.

Bis zu diesem Zeitpunkt hat noch keine Kommunikation zwischen DiagCAT und dem
ausgewahlten Steuergerdt stattgefunden.

Nun kann ein CPID mit der t oder der | Taste ausgewdahlt werden. Das ausgewdahite CPID
wird invers dargestellt.

Durch driicken der « Taste wird das ausgewahlte CPID zum Steuergerdt gesendet. Wenn dies
erfolgreich war wird diesin derselben Zeile angezeigt. (z.B. mit "OK"). Wenn das Steuergerét
die Anfrage nicht akzeptiert hat, wird dies auch in derselben Zeile angezeigt. (z.B. mit
"NOK").

Die Texte fur "OK" und "NOK" sind auch im DiagCAT Explorer konfigurierbar.

Mit der == Taste wird diese Anzeige wieder verlassen und DiagCAT kehrt zur Auswahl der
Diagnose Services (Level 2) zurlck.

3.355 WriteDataBy ldentifier Anzeige

Wenn diese Anzeige erscheint wurde , Write Data By Identifier* ausgewahlt. DiagCAT zeigt
dann eine Liste mit allen DIDs, die fUr das aktuelle Steuergerét konfiguriert worden sind, an.
Bis zu diesem Zeitpunkt hat noch keine Kommunikation zwischen DiagCAT und dem
ausgewahlten Steuergerdt stattgefunden.

Nun kann ein DID mit der t oder der | Taste ausgewahlt werden. Das ausgewahlte DID wird
invers dargestellt.

Durch drtuicken der « Taste wird das ausgewahlte DID zum Steuergerét gesendet. Wenn dies
erfolgreich war wird diesin derselben Zeile angezeigt. (z.B. mit "OK"). Wenn das Steuergerét
die Anfrage nicht akzeptiert hat, wird dies auch in derselben Zelle angezeigt. (z.B. mit
"NOK").

Die Texte fur "OK" und "NOK" sind auch im DiagCAT Explorer konfigurierbar. Es sind
dieselben Texte, wie fir , Device Control“.

Mit der == Taste wird diese Anzeige wieder verlassen und DiagCAT kehrt zur Auswahl der
Diagnose Services (Level 2) zurlck.
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